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1. Bevezetés

A projektiinkben egy olyan f{itési rendszert szerettiink volna megalkotni, mely
egyszerlien kezelhetd, hatékony és flexibilis. Fontosnak tartottuk, hogy
megoldasunk minél kiilénb6z8bb szituacidkban is helytalljon.

2. Probléma megoldasanak menete

Az altalanos problémaban van N darab fiithetd, egymastdl esetlegesen
elzarhatd helyiség, melyeket az altalunk beallitott h6mérsékletekre szeretnénk
felftiteni. A megoldasnak fiiggetlennek Kkell lennie a szobak fizikai
tulajdonsagaitél és a fiitési rendszer fajtajatol. A cél elérését azonban
gatolhatjak ezen tényezdk, igy ilyenkor kiils6 beavatkozast kell igényelni a
felhasznalo6tol, ha lehetséges.

2.1. Hardver

A paneleket sajat kezlileg terveztiik és készitettiik el. Kialakitasuknal egyik 6
szempontunk volt az egyszerliség. A projektinket egy ATmega 32
mikrovezérlére alapoztuk. A h6érzékel6 egy DS18B20 digitalis hészenzor,
melyet onewire kommunikaciés médban csatlakoztattunk a mikrovezérl6hoz.
Els6 sorban két féle panelt készitettiink. Az egyik maga a termosztat, ami
szabalyozza a szelepeket és igy allitja be a kivant h6mérsékletet. A masik panel
pedig magat a kazant szabalyozza.

1. abra. Panel
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Sziikség esetén bekapcsolja, illetve szabalyozza a rendszer teljesitményét az
optimalis miikddés elérése érdekében. A tovabbiakban szeretnénk valamiféle
kiils6t is adni az eszkdznek.

2.2. Szoftver

Egy haz a flités szempontjabol modellezhetd egy egyszerti graffal. A pontok a
flithet6 1égtereket jelolik, a kapcsolatok a helyiségek kozotti nyilasok, atjarék
kovetkeztében fellépé héaramlast jelképezik.

Altapot:
Stabil

T:18.17T°C
refl: 23.00°C

T:24.13°C

T:20.80°C eiT:25.00°C
)

refT: 22.00°

2. abra. A szimulacio JavaScript-ben

A modell dinamikajat az (1) egyenlet irja le. Ez alapjan teszteltiik a modellt
egy szimulalt kérnyezetben (2. abra),

dr = Cfajhﬁ(eszelepp + Z? ki(Ti - T) - T(T - Tk(’jrnyezet))dt (1)

A vezérlés egy moddositott PI kontroller. Alapvetd viselkedését a (2)
egyenlet irja le. Minden egység kiilon dolgozik.

6 = Sigm(Kye + K; J, e dt) (2)

A stabil allapotban a rendszer lassu oszcilldlason megy keresztil. A
megfelel6 h6mérséklet elérésekor a fiités lekapcsol, enged félfokos visszaesést,
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majd ujra fiit. A ciklusok kdzben az algoritmus folyamatosan kozeliti a szelepet
az optimalis értékéhez.

Ha a hémérséklet valamilyen oknal fogva nem elérhet6 a rendszer
figyelmezteti a felhasznalot, esetlegesen az ajtok, ablakok becsukasat ajanlja
fel. Azonban, ha a probléma forrasa a fiitési teljesitmény, a hibat érzékeld
egység a teljesitmény novelését igényeli. A vezérlést egy evolicioés algoritmus
segitségével optimalizaltuk a maximalis koltséghatékonysag elérése
érdekében.

3. Elért eredmények

Projektiinkkel sikertilt egy olyan f{itési rendszert létrehozni, mely koénnyen
beépithetd barmilyen hazba, egyszertien kezelhet6 és hatékony. Elkésziilt egy
flitési megoldastol fiiggetleniil alkalmazhat6 vezérlés, illetve a bemutatasahoz
sziikséges hardver. A tovabbiakban szeretnénk kib&viteni a rendszert
internetes lehet6ségekkel, valamint kisérleteznénk a termosztatok
kommunikaciéjaval.
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