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Motorbicikli egyenstilyozasa

Horvath Hanna Zso6fia

Szamos kozlekedési eszkdzzel, példdul motorkerékparral vagy elektromos rollerrel
valé kozlekedés esetén kritikus a jarmi oldaliranyu stabilitasa. Hasonld jarmddina-
mikai probléma a vontatott kerekek szitalasa (az ugynevezett ,shimmy” jelensége),
illetve a vontatmdnyok ugynevezett kigydz6 mozgdsa. A megfelelS leirashoz szlk-
séges modellek és differencidlegyenletek bonyolultsaga miatt szdmos kutatds csak
a kis kitérések és szogelfordulasok esetére felirhatd egyenleteket hasznalja (linearis
stabilitasvizsgalat). Kutatasom célja kilonb6z6 mddszerekkel feltarni a nemlinearis
rezgéseket, ezdltal széleskoriibb képet kapni nagyobb kitérések és szogelfordulasok
esetére a jarmdvek stabilitasi tulajdonsagairdl.

Kutatdsom soran a motorbiciklik allé6 helyzetben valé egyensulyozdsanak kérdésé-
vel foglalkozom. Ehhez megalkotom a megfelel6 mechanikai modellt és levezetem
a leird mozgasegyenleteket. Az all6 helyzetben vald egyensulyozashoz kormanysza-
balyzét tervezek a szabalyozékorben [év6 id6késést figyelembevéve. A kutatas
soran meghatdrozhatdak a stabilitds szempontjabdl kritikus geometriai- és szaba-
lyozéparaméterek.
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