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Kutatasi/érdeklddési teriilet
A harckocsik fejlodéstorténetének vizsgalata, a robotika

hatasa a harckocsik fejlédésére

Eléadas cime
Autonom  szarazfoldi  harcjarmiivek  alkalmazasanak

fejlodéstorténete

Absztrakt

Az elmult két évtizedben exponencidlis ndvekedés volt
tapasztalhatd a pilota nélkiili eszkozok teriiletén. Az
informatika ¢és a kommunikécios technologidk ugrasszerii
fejlodésének koszonhetden elérhetdve valt a kiilonbozo
jarmiivek  célzott  kozlekedésének valtozd  terep-,
1ddjarasi- és kornyezeti viszonyok kozotti részleges vagy
akdr teljes automatizéltsiga. A katonai drénok
megvaltoztattdk a haboru lefolyasat, folyamatos

megfigyelést, fokozott iranyitast, valamint precizios
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csapasmérd képességeket biztositva, mig a f6ldi robotok
¢letmentd szerepet jatszanak a taposdakndk ¢€s a
rogtonzott robbandszerkezetek semlegesitésében. Az
elmult idészak héaboruiban mar nem csak specialis
hadmtiveletekben alkalmazzak, hanem folyamatos a
pilota nélkiili dronok jelenlenléte: a 2020-as hegyi-
karabahi haboruban vagy a jelenleg is zajlo orosz—ukran
haboriban mar befolyasold tényezd a harctereken. A
felderit6 hadmuveletekben. az ellenséges haditechnika és
¢l er6 megsemmisitésében vagy a harcbol vald
kivonasukban meghatirozé szerepet jatszanak.

Eldaddsomban az autoném harcjarmiivek egy specialis
szegmensének, a szdrazfoldi autonom harcjarmiivek
(UVGQ) kifejlesztésének ¢és fejlesztési iranyai keriilnek
bemutatasra, milyen célok hatiroztdk meg a fejlesztések
iranyat, milyen fejlédési szakaszokon keresztiil jutottunk
el a jelenlegi autondm, tobbcélu harcjarmiivekig. Célom
az autonom katonai jarmiivek fejlesztési elézményeinek,
fejlesztések elveinek és korszakainak bemutatdsa ¢és
attekintése. Milyen technoldgiai kihivasokkal talaltak
magukat szemben magukat a tervezdk ¢és milyen

eredményeket értek el.
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