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ABSZTRAKT

Napjainkban a digitalis ikrek alkalmazasa nélkiilozhetetlen a kiilonb6zé komplex rendszerek
gyors ¢és koltséghatékony fejlesztéséhez, valamint biztonsagos és hatékonyan reprodukalhato
teszteléséhez. Ez hatvanyozottan igaz az olyan biztonsagkritikus rendszerek tesztelésére, mint
példaul a gépjarmiivekben talalhaté egyre fejlettebb E/E architektirak. Ezen architekturak
fejlesztése gyakran az tigynevezett V-modellben torténik, amelynek validacios szakaszaban
szamos in-the-Loop eljarast alkalmaznak. Legyen szo akar a vezérld programkodjanak
tesztelésére hasznalhatd Software-in-the-Loop (SIL) eljarasrol vagy a tényleges vezérldegység
tesztelésére hasznalhaté Hardware-in-the-Loop (HIL) eljarasrol, a megfeleld mindségi digitalis
ikrek elengedhetetlenek. Ezen digitalis ikrek szdmos kiillonbozd szoftverben, tobbek kozott
MATLAB/Simulink-ben is késziilhetnek és hatékony alkalmazasukhoz elengedhetetlen a
folyamatos optimalizalas, valamint a tesztek soran észlelt hibak gyors azonositasa és javitasa.
Eppen ezért tanulmanyom célja, hogy bemutassa a digitélis ikrek hatasat a biztonsag kritikus
rendszerek fejlesztésére, valamint, hogy feltarja a MATLAB/Simulink alapu digitalis ikrek
hibaanaliziséhez alkalmazhato kiilonb6z6 modszerek elonyeit, korlatait és az ezen
modszerekben rejld fejlédési potencialt.
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