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ABSZTRAKT

Napjainkban egyre novekvd igény mutatkozik az ipari alkalmazasokban a kollaborativ
robotikai megoldéasok irant. Ezeknél az eljarasoknal nemcsak a kollaborativ robot biztonsagi
funkciéi kapnak kiemelt figyelmet, hanem a roboton alkalmazott megfogd egység
kockazatcsokkentd tulajdonsagai is. Ennek kovetkeztében szamos kutatas foglalkozik olyan
manipulacids elemek fejlesztésével, amelyek rugalmas, deformalhaté anyagbol késziilnek, igy
minimalizaljdk a kontaktusbdl eredd biztonsdgi kockéazatokat. A tanulméany egy olyan
specialisan kialakitott rugalmas megfogod tervezését, kivitelezését és tesztelését mutatja be,
amely inszalagos megoldast haszndl. Az inszalag hajtassal ellatott rendszer miikodési
tulajdonsagait kiillonb6zé keménységli anyagok alkalmazasaval vizsgaltuk. Az elvégzett
kisérletek eredményei alapjan meghatarozhat6 egy idedlis keménység a megfogopofak
szdmara, valamint az igy szerzett adatok segitségével jol meghatdrozhatéva valnak azok
miikodési jellemzoi.
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