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ABSZTRAKT

A kutatasom az EtherCAT ¢és soros kommunikacio alap szervovezérld rendszer tervezése,
megvaldsitasa és gyakorlati alkalmazasanak vizsgélata. A kutatasom célja, hogy bemutassam,
hogyan vagyunk képesek kiilonb6zé kommunikacids protokollok egyidejii hasznalatara a
mechatronikai rendszerekben. A kutatasom ravilagit a biztonsagtechnikai hatranyaira, abban az
esetben, amikor két kiillonb6z6 vezérldeszkozt szeretnénk dsszehangolni két kommunikacios
protokoll egyidejii haszndlatara, és bemutatja a kommunikécios kihivasokat. A kutatasom,
abbol a feltételezésbdl indult ki, hogy a mai iparban és miiszaki tudomanyokban egyre nagyobb
jelentdséggel birnak a biztonsagtechnikai szempontok, az-az a biztonsagtechnika alapvetd
fontossagu lett. A kutatdsom soran a kommunikacids sebesség mérésére ¢€s elemzésére
fektettem a f6 hangsulyt, és a modszerekkel kapott adatok részletes bemutatasara. Az
adatgylijtés és mérés folyamata soran elsOdlegesen gyakorlati vizsgalatokat végeztiink,
figyelembe véve a kommunikacio stabilitasat és megbizhatdsagat. A kutatds eredményeképpen
megallapithato, hogy az EtherCAT és soros kommunikacids protokollok egyiittes alkalmazasa
szervovezérld rendszerekben jelentds elényokkel jarhat, de egyben 1) kihivéasokat is felvet a
biztonsagtechnikai szempontok terén. A kutatas hozzajarulhat a mechatronikai rendszerek
biztonsagosabb tervezéséhez és megvalositasaho
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