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1. Bevezetés

A Generally ReThink egy innovativ, b6vithet6 utcai robotot fejlesztett ki,
amely jelenleg taviranyitéval vagy programozva tud mozogni. A robot célja az
utcai forgalom irdnyitdsa és a kozbiztonsag fenntartdsa, valamint kiilonb6z6
statisztikdk készitése az adatok gydjtésével. Példdul képes az dton haladé
autok szdmoldsara. A varosi és falusi kornyezetekben gyakran el6forduld
problémdak kozé tartozik a lassu probléma megoldds, amelyet a megfelel6
informéacidok hidnya és a kommunikdcids nehézségek okozhatnak. A Generally
ReThink robotok gyors adatgyujtési és tovabbitasi képességeikkel jelent6s
mértékben javithatjdk a helyzetet. A robotok kiillonb6z6é életmentd vagy
egyéb  kiegészit6kkel bovithet6k, példaul elsésegély felszereléssel,
defibrillatorral, vagy fest6 mechanizmussal, amellyel Gj tutjelzéseket
készithetnek. Képesek helyettesiteni a rossz jelz6lampdkat, és javitani a sériilt
utburkolat festését. Emellett figyelhetik az &tjarékat és mdas fontos
kozlekedési pontokat (akar kdzbe avatkozva az atjarot jelz6lampdassa alakitva
a robot segitségével, igy a tomegek biztonsdgos kozlekedését biztositva).
Akar a 112 segélyhivé kozpontokkal valé egyiittmiikédés révén a robotok
gyorsan eljuthatnak a szomszédos utcdkra vagy dron segitségével felmérhetik
a helyzetet, probléma esetén, igy a legmegfelelébb csapatot kiildhetik a
helyszinre. A latadssériiltek és mozgaskorlatozottak szdmdra az utcdk
rendezett allapota elengedhetetlen a biztonsdgos kozlekedéshez, ezért a
robotok ellenérizhetik a jardak és kozteriiletek allapotét. A robotok nem csak
a varosokban és falvakban hasznalatosak, hanem nagy cégeknél, logisztikai
kozpontokban és gydrakban is, a kozlekedés biztositdsa érdekében. A
robotokkal munkahelyi balesetek elkeriilheték, és ha mégis megtorténik,
gyorsan tudnak segiteni. Kdnikula idején akar viz szallitdsdval is tdrhet6bbé
tehetik a meleget. A célunk az, hogy a jelenleg nem megoldott problémakat,
miel6bb a legjobban megoldjuk, ebben segitene a Generally ReThink. A
Generally ReThink robotok nem helyettesitik az emberi munkaerét, hanem
tdmogatjik a szervezeteket és 6nkormdnyzatokat, lehet6vé téve a gyorsabb
és hatékonyabb problémamegoldast.

2. Probléma megoldasanak menete

Minden probléma mds, ezért mi nem egy standard megolddst, hanem egy
alapmegolddast kivintunk megoldani. A megvaldsitds sordn programozdassal és
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egyéb technolégiat alkalmaztam és teszteltem a legjobb eredményekért. Az
esztétikus kinézetért t6bb terv is késziilt, a legjobb megoldasért. Tobb
probléma is volt, de segitséggel modosithatéak, javithatéak. A tesztben 2
motoros meghajtast teszteltem, de a 4 motorosra bévitett robot jobb lehet, a
rosszabb mindségli utakon. A festést festékkel, a kornyezetet, kiilonb6zé
szenzorokkal, pl. ultrahangos tévolsiagmérével mérhetjik. A kérnyezetet
kamerdk segitségével tudjik ellen6rizni és programokkal feldolgozni
(iCam365 - home security monitoring application, a jelenlegi app, a
biztonsagi kamerahoz, amit haszndlok, de akar kisebb kamerakkal gépen is
lehet adatokat kapni, 3. dbra). A feldolgozas egy gépen torténik (pl. Camlytics:
turn any camera into AI analytics tool-al &sszekapcsolt adatfeldolgozas
céljabdl). A jelz6lampdkat, LED-el (esetemben 12 voltos, 3. dbra) vagy
Neopixel-lel (8 db., 1. dbra) lehet megépiteni és programozni (Microsoft
MakeCode for micro:bit 1. dbra). A robotot irdnyitani programozéssal vagy
tadvirdnyitassal (radidkapcsolattal lehetséges, 1. és 2. dbra). A nem megfelel6
koédokat javitani és jobba kell tenni, pl. jelz6lampdk vilagitdsanak hossza
bedllitasa, ez id6 igényes feladat a teszteléssel egyiitt (1. dbra). Az épitéshez
TPBotot és Micro:bit-et hasznaltam. A képfeldolgozohoz a GitHub - Build and

ship software on a single, collaborative platform - GitHub-ot hasznaltam (a
GitHub - ultralytics/ultralytics: Ultralytics YOLO11 program pontosan és

valésidében tud felismerni embereket és targyakat, {6ként Python-t hasznal).
Ezt prébaltam kombindlni més szdmos technolégidkkal és konyvtarral. Ilyen
a Get Started - OpenCV (cv2, valds ideji kamera beolvasast segiti), Mediapipe
(mp) MediaPipe Solutions guide | Google AI Edge | Google AI for
Developers-et az emberek poz- és kézfelismerésével meghatarozhaté, ha egy
ember veszélyben van-e vagy segitségre szorul-e (5. dbra). A YOLO11

NEW - Ultralytics YOLO Docs-ot objektumok felismerésére hasznilom
tovabbra is, de a kéd tul leterhelé ezért, NumPy (nyilt forrask6du Python
tdmogatast) hasznilok. A legtobb torténést idében is elhelyezzik, igy
datetime — Basic date and time types — Python 3.13.2 documentation-ont
haszndlok az id6 kezelésére. Az épités soran 1j biztonsagos figyelem felkeltés
céljabol fm mp3-at épitettem be, a kozleked 6k figyelmét felhivhatja magara, a
robottal vald balesetek elkeriilése érdekében (A sugarzott hang
programozhat6). A problémak kommunikidldsdra a To Order web appot
készitettem el (HTML és JavaScript-et hasznaltam a W3Schools Online Web
Tutorials segitségével, 4. dbra). Az érthet6bb és pontosabb leirdsért
készitettem egy weblapot is, amely ReThink weboldalon taldlhat6 meg (a

Webnode webszerkeszté | Készitsd el weboldalad ingyen segitségével, 4.

abra), tovdbbi részletekért és informacidkért latogasson el a ReThink
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https://github.com/ultralytics/ultralytics
https://github.com/
https://github.com/
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https://makecode.microbit.org/
https://camlytics.com/
https://camlytics.com/
https://icam365app.com/

weboldalra, ahol minden sziikséges informaciét megtaldlhatja a Generally
ReThinkkel kapcsolatban. Az irodai probléma megoldasokat, segitené,
megoldasokat ajinlana a mesterséges intelligencia (ChatGPT, DeepSeek).

2.1. Abrak

1. abra: A kétkereki mobilrobot, jelz6lampa funkciéval és a blokk,
illetve JavaScript kédja.

2. dbra: A kétkerekii mobilrobot, fest6 funkcidval és a taviranyito,
illetve a vezérlé blokk és JavaScript kédjaik.
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4. abra: A Generally ReThink weboldala, hasznos informacidkkal és
a To Order web app.

5. dbra: A tovabbfejlesztett kép felismeré.

3. Elért eredmények

A Generally ReThink robotok jelenleg a kovetkez6 funkciokkal rendelkeznek:
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1.

Jelz6lampak a roboton: A robotok képesek ideiglenesen
helyettesiteni a jelz6lampakat forgalmi torlédédsok, utépitések vagy
egyéb kozlekedési kihivasok idején, és dinamikusan irdnyitani a
forgalmat, LED-ekkel.

Kamerak haszndalata és képek feldolgozasa: A robotok valés ideji
képeket és adatokat is feliigyelhetnek, ami segit a veszélyes jarmtivek
azonositisdban és jelentésében vagy a veszélyben 1évé emberek
felismerésében.

Utburkolat festése: A robotok festé mechanizmussal rendelkeznek,
amellyel 1j utjelzéseket, parkolohelyeket, vagy figyelmeztetd
felfestéseket készithetnek, gyorsan reagidlva a helyi igényekre és
valtozasokra. igy gyorsabb és biztonsdgosabban lehetne feldjitani a
régi savokat, ami biztonsagosabb kozlekedéshez vezethet, féleg a
jelenlegi 6nvezet6 autok és savtartdk miatt.

RAadids iranyitas és programozas: A robotok tavirdnyitdval vagy
programozassal is mikddtethet6k, ami rugalmassigot biztosit a
kilonbozé  feladatok  elvégzéséhez, mivel vezeték nélkil
iranyithatjuk.

Megfelel6 energiaellatas: elemek és akkumulatorokkal kénnyebb
energiaellatasa.

Dizajn: a lehetd, legegyszeriibb, amely nem ijeszti meg az embereket
és nem hasonlit az egyik él61ényre sem.

To Order webapp: A kiils6 emberek észrevételeiket vagy adott
személy a problémait tudja feltolteni, amelyeket a Firebase | Google's

Mobile and Web App Development Platform-on tdrolunk és a
kozpont ellenérzi és megoldja azt.



https://firebase.google.com/
https://firebase.google.com/

