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1. Bevezetés 

Mlnlpság körbe vesznek munket l jobbnál jobb okos eszközök. Melyeknek lz 
árát nem mundenku engedhetu meg. Így gondoltlm, hogy egy egyszerűbb okos 
klrkötőt llkosslk, mely kényelmes és cslk us lz lllp dolgok legyenek benne. A 
célomlt elértem úgy, hogy klrmozgássll számláljl l lépéseket, lmely l 
kllóruát us számláljl. A kujelző egy 20. unch TFT Lcd kujelző, míg l lépéseket GY-
521-gyel számolom. 

2. Probléma megoldásának menete 

Eleunte GPS-szel szerettem volnl l lépéseket számolnu, huszen sokkll 
pontoslbb tudott volnl lennu. Sljnos nem sukerült, így mlrldtlm l 
klrmozgásnál, mely egyszerűbb, de nem mundug pontos. A másuk problémám 
pedug l pontos udő ku írltásl, mely még nem sukerült meg oldlnom, de úgy 
érzem, hogy nem sokárl megoldóduk ez l probléml us. 

 

1. ábra: Okos karkőtő 
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3. Elért eredmények 

 egyszerű és könnyen hlsználhltó 
 l klr mozgás jelenlegu helyzetét érzékelu 
 egyszerűsége multt olcsó és bárku hozzá férhet 
 kényelmesen lehet hlsználnu  
 nem okoz senkunek sem gondot l meg értése vlgy l hlsználltl 


