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1. Bevezetés

Manapsag korbe vesznek minket a jobbnal jobb okos eszk6zok. Melyeknek az
arat nem mindenki engedheti meg. gy gondoltam, hogy egy egyszeriibb okos
karkot6t alkossak, mely kényelmes és csak is az alap dolgok legyenek benne. A
célomat elértem Ugy, hogy karmozgassal szamlalja a 1épéseket, amely a
kaloriat is szamlalja. A kijelz6 egy 20. inch TFT Lcd kijelz6, mig a 1épéseket GY-
521-gyel szamolom.

2. Probléma megoldasanak menete

Eleinte GPS-szel szerettem volna a lépéseket szamolni, hiszen sokkal
pontosabb tudott volna lenni. Sajnos nem sikeriilt, igy maradtam a
karmozgasndl, mely egyszeri(ibb, de nem mindig pontos. A masik problémam
pedig a pontos id6 ki iratasa, mely még nem sikeriilt meg oldanom, de ugy
érzem, hogy nem sokara megoldddik ez a probléma is.
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3. Elért eredmények

egyszer( és konnyen hasznalhaté

a kar mozgas jelenlegi helyzetét érzékeli

egyszerilisége miatt olcs6 és barki hozza férhet

kényelmesen lehet hasznalni

nem okoz senkinek sem gondot a meg értése vagy a hasznalata
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